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EXPOSICION DE MOTIVOS

La creciente necesidad de dar respuesta eficaz a la demanda de aparcamiento (particularmente de residentes),
al tiempo que se avanza en devolver el protagonismo de las calles al ciudadano mediante estrategias de
peatonalizacion o tréfico restringido -sobre todo en el centro de la ciudad donde cada vez es mas necesario retirar
plazas de aparcamiento en superficie del viario- exige habilitar instrumentos normativos que, dando cobertura
legal a las nuevas soluciones tecnoldgicas, permitan abordar este problema logrando un alto grado de eficacia
e introduciendo una nueva casuistica no contemplada en las vigentes Normas Urbanisticas del Plan General de
Ordenacién Urbana de 1997 (NN.UU).

Es el caso de los "aparcamientos mecanicos" (regulados en el Capitulo 7.5, Seccién Cuarta de las Normas
Urbanisticas del Plan General), que se recogen por primera vez como "aparcamientos robotizados" en el Documento
Bésico de Seguridad, en Caso de Incendio (DB Sl) y en el Anejo de Terminologia como "Uso Aparcamiento” del
vigente Caédigo Técnico de la Edificacion (CTE).

Las caracteristicas constructivas de los aparcamientos mecanicos o robotizados en sus diferentes clases y
modalidades, dan una adecuada respuesta a la demanda de estacionamiento para vehiculos privados en espacios
de edificacién consolidada, planteando una alternativa viable a los sistemas convencionales de aparcamiento;
permitiendo un notable aumento de la capacidad de alojamiento de vehiculos en un menor espacio, dotando al propio
tiempo de aparcamiento a un gran nimero de solares y edificios en los que hasta ahora era imposible de materializar
por razones de trazado geométrico.

Segun las vigentes Normas Urbanisticas no se trata de promover edificios de aparcamientos convencionales donde
el vehiculo se desplaza por sus propios medios en el interior del mismo hasta su lugar de aparcamiento, sino de
posibilitar un sistema alternativo de almacenamiento de vehiculos denominado en las Normas Urbanisticas del
vigente PGOUM "Sistema de aparcamientos robotizados, Clase I".

La implantacién de estas instalaciones, debido a sus singulares caracteristicas tipolégicas, estructurales y
constructivas, requiere de una evaluacion previa que permita diagnosticar su viabilidad a partir de la comprobacion
de dos Unicas variables:
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- La limitacién de su tamafio, establecido en el CTE en funcién del maximo sector de incendio autorizable para
aparcamientos robotizados situados debajo de otro uso, evaluada mediante la limitacion volumétrica a un maximo

de 10.000 m3 como sector de incendio.

- Los efectos que sobre la movilidad del trazado viario, desde el que se accede a las instalaciones, pueda tener su
entrada en servicio, evaluados a partir de los tiempos maximos permitidos de entrega de los vehiculos en relacion
con la zona de espera hasta que el vehiculo es recogido o entregado.

Serd a partir de estas variables como se determinen, en cada caso especifico, las dimensiones maximas que pueda
tener cada aparcamiento, tanto en lo que respecta a su superficie en planta y profundidad bajo rasante, como al
namero maximo de vehiculos que se han de permitir para su almacenamiento.

El marco general de las vigentes Normas Urbanisticas prevé en su articulado la implantacion de este tipo de
instalaciones: Capitulo 7.5 Uso Garaje- Aparcamiento, Seccién Cuarta, articulo 7.5.30. Pero, en su aplicacion, se
han detectado situaciones en las que es necesario pormenorizar ain mas su contenido, definir condiciones y criterios
especificos que se han de aplicar en su desarrollo, y establecer otras condiciones especificas de seguridad que no
estan suficientemente descritas ni en las Normas Urbanisticas, ni en el vigente CTE.

Para garantizar la seguridad de los inmuebles, y regular la implantacion de estos aparcamientos robotizados, la
Ordenanza define un marco capaz de evaluar la incidencia del garaje en el subsuelo y en los edificios, asi como la
afeccion a la circulacion de vehiculos en el entorno y el régimen especial a seguir en aquellos inmuebles incluidos
en el Catalogo de edificios protegidos.

Igualmente, en lo que se refiere a las condiciones de seguridad, esta Ordenanza establece precisiones muy
significativas: no solo aclara que, de conformidad con lo previsto por el articulo 7.5.30 de las Normas Urbanisticas,
los aparcamientos regulados podran ser asimilados a almacenamientos a efectos de aplicacion de la normativa
sectorial de prevencién de incendios (Reglamento de Seguridad contra Incendios en Establecimientos Industriales
y/o Capitulo de Almacenes de la Ordenanza de Prevencién de Incendios del Ayuntamiento de Madrid de 1993), sino
gue también formula una propuesta que recoge medidas adicionales de proteccién y seguridad.

v

Finalmente, es necesario tener en cuenta que el texto de la Ordenanza no supone la modificacién de la normativa
vigente ni, por tanto, la posibilidad de alterar algunas situaciones como:

- La instalacién de aparcamientos robotizados tanto en edificios como bajo los espacios libres; o la alteracién en
los edificios catalogados de las condiciones de implantacion establecidas por el Plan General, en funcién del nivel
y grado de catalogacion.

- La definicién y clasificaciéon de los aparcamientos mecénicos del Plan General.
- La provision de dotacion de plazas de aparcamiento establecidas por el Plan General.

El marco normativo actual establece, a través de distintas disposiciones, las condiciones urbanisticas que han de
respetarse en la implantacién de este tipo de instalaciones. En concreto, las citadas referencias legales aparecen
recogidas en las Normas Urbanisticas del Plan General de 1997 aprobado el 17 de abril de 1997, (Capitulo Siete,
Seccion Cuarta), Cédigo Técnico de la Edificacién aprobado por Real Decreto 314/2006, de 17 de marzo, (DB-
Sl, Anejo de Terminologia), Reglamento de Instalaciones de Proteccion contra Incendios (RD 1942/93 de 5 de



tukatatal

broyrrsd

cibelex MADRID

Base de Datos
Normativa Municipal

noviembre), Ordenanza General de Proteccion del Medio Ambiente Urbano de Madrid de 24 de julio de 1985
(OGPMAU), Ordenanza de Proteccion de la Atmosfera frente a la Contaminacion por formas de energia de 31 de
mayo de 2004 y disposiciones de la Ordenanza de Proteccién de Incendios de 28 de junio de 1993 (OPI) que no estén
en contradiccién con la normativa supramunicipal, asi como la normativa vigente sobre promocion de la accesibilidad
y supresion de barreras arquitectonicas.

Por ello, la finalidad que se persigue con la presente ordenanza es delimitar un marco donde confluyan todas
las referencias normativas aplicables a este tipo de instalaciones no pretendiendo, por innecesario, desarrollar
el contenido de esta normativa sino, Unicamente, complementar la regulacidon de las condiciones que para la
implantacion de este tipo de aparcamientos ya se contiene tanto en la normativa urbanistica como en la sectorial.

TiTULO |
Disposiciones generales

Articulo 1. Objeto y ambito de aplicacion.

1. La presente ordenanza tiene por objeto regular las condiciones de implantacién de los aparcamientos robotizados
(también denominados aparcamientos mecanicos de Clase 1) que tengan la clase de privados de acuerdo con
lo previsto por el articulo 7.5.1.2 apartado b) de las Normas Urbanisticas del Plan General; complementando las
condiciones de los aparcamientos clase | especificadas en el articulo 7.5.30 de las referidas Normas Urbanisticas.

2. Excepcionalmente se podra autorizar la implantacién de aparcamientos robotizados que tengan la clase de
caracter publico (P) o mixtos (p+P) rotacional, de acuerdo con lo previsto en el articulo 7.5.1.2 apartado a) de las
Normas Urbanisticas, mediante la tramitacion de un Plan Especial de Control Urbanistico Ambiental de Usos.

No obstante, de acuerdo con el apartado 2 del articulo 7.5.20 de las Normas Urbanisticas del Plan General, la
implantacion de aparcamientos robotizados de uso rotacional de iniciativa municipal no requerira la tramitacion del
referido Plan Especial de Control Urbanistico Ambiental de Usos.

Articulo 2. Definiciones.
A los efectos de la aplicacion de la presente ordenanza se definen los siguientes conceptos:

a) Aparcamiento robotizado (Aparcamiento Mecanico de CLASE I): Aquel en el que el movimiento de los vehiculos,
desde la cabina de transferencia hasta las plazas de aparcamiento, Unicamente se realiza mediante sistemas
mecanicos y sin presencia ni intervencion directa de personas, exceptuando la actuacion ocasional de personal de
mantenimiento.

b) Cabina de transferencia: Es el elemento visible y accesible para el usuario del sistema en el que se realizan
las operaciones finales de entrega y recepcién del vehiculo, y se ubican los dispositivos que comprueban las
dimensiones y correcta colocacion del mismo.

c¢) Tiempo de recogida: Es el que transcurre entre la solicitud de retirada y la puesta del vehiculo a disposicion del
usuario.

d) Tiempo maximo de salida: Es el tiempo de transporte mecanico puro de un vehiculo desde el estacionamiento
mas alejado o desfavorable hasta la cabina de transferencia.

e) Tiempos de usuario: Son los tiempos de ocupacion de la cabina de transferencia por los usuarios para todas
las operaciones menores, que suele realizar dicho usuario (conduccién, posicionamiento correcto, descenso de
personas, etc.).
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f) Zona de espera: Es el espacio fisico en el que han de aguardar los vehiculos a que se vacie la cabina de
transferencia donde se integran las areas de recepcion y entrega.

g) Tiempo de llenado y vaciado de todo el sistema: Es el necesario para que el aparcamiento, mediante una serie
ininterrumpida de solicitudes, se llene o en su caso se vacie totalmente.

TITULO I
Condiciones generales de implantacion

Articulo 3. Condiciones de acceso y salida de los aparcamientos.

A los aparcamientos robotizados se aplicaran las condiciones de acceso y salida de vehiculos que se fijan en el
articulo 7.5.30 de las Normas Urbanisticas, con las siguientes especificaciones:

a) Al tratarse de un depdsito de vehiculos en el que el movimiento de los mismos, desde la cabina de transferencia
hasta las plazas de aparcamiento, Unicamente se realiza mediante sistemas mecéanicos, sin presencia ni intervencion
directa de personas, no se han de prever accesos especificos para peatones al almacén propiamente dicho sino
solo a la zona de espera.

b) La zona de espera habra de tener la capacidad minima de dos (2) vehiculos para el area de recepcion y un
(1) vehiculo para el area de entrega, conforme se fija en el articulo 7.5.30.1 de las Normas Urbanisticas, la cual
corresponde a un aparcamiento con capacidad para un maximo de 40 vehiculos.

En caso de que el aparcamiento supere dicha capacidad:

1.° La zona de espera debera aumentar su tamafio en la misma proporcion por cada 40 vehiculos o fraccion.

2.° Si las condiciones del aparcamiento lo permiten, se podra disponer de varias zonas de espera.

3.2 Se habra de acompafiar al proyecto un estudio de incidencia sobre el trafico en la red viaria circundante, que
habra de ser informado favorablemente por el Servicio de movilidad competente en la materia.

c) Esta zona de espera podra localizarse en plantas bajo rasante, a cuyo efecto la rampa de acceso a dicha zona de
espera habra de configurarse tal y como se regula en el articulo 7.5.11 de las Normas Urbanisticas del Plan General,
y en concreto con los siguientes estandares, sin perjuicio de las condiciones especiales que se puedan imponer en
el informe de los servicios municipales competentes sobre el estudio de tréafico:

1.° Hasta 80 plazas: Un acceso formado por un vial de sentido alternativo, en cuyo caso se dispondra de seméforos
en los extremos de aquel.

2.° Més de 80 plazas: Un acceso formado por un vial con dos sentidos diferenciados 6 dos accesos con un vial de
sentido Unico independiente.

3.9 En el supuesto anterior, el vial o rampa de acceso podra ser computado como zona de espera.
Articulo 4. Condiciones de las cabinas de transferencia.
1. La configuracion de la cabina de transferencia permitira que el aparcamiento pueda practicarse de forma sencilla,

sin necesidad de ninguna habilidad especial de conduccién. En todo caso, la configuracion debera permitir la
utilizacion de esta instalacion por personas con movilidad reducida.
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2. El nimero de cabinas de transferencia habra de ser tal que asegure un coeficiente de simultaneidad en el que,
al menos el 33% de vehiculos de la capacidad total del aparcamiento, sean entregados en un plazo maximo de
una hora.

3. Las cabinas de transferencia habran de contar con un indicador que dé a conocer el nimero de operaciones
de recogida/entrega de vehiculos que anteceden a cada solicitud, y la duracion estimada de atencion (tiempo de
recogida).

4. En el caso de otros aparcamientos robotizados no privados, el tiempo de vaciado-llenado sera fijado por el Plan
Especial a que hace referencia el articulo 1.2.

Articulo 5. Tiempos de operacion.

El Proyecto Técnico que desarrolle la implantacién de un aparcamiento robotizado debera hacer constar los tiempos
de operacién, entre los que se encuentran englobados los tiempos de recogida, tiempos de llenado y vaciado de
todo el sistema, tiempos de usuario y tiempos maximos de salida, todo ello en relacién con el nimero de cabinas de
transferencia y la zona de espera que se haya de prever en cada caso, debiendo en cualquier situacion respetarse
al menos los siguientes estandares:

a) Tiempos de usuario: Con caracter minimo, puede estimarse que en aparcamientos privados el tiempo de usuario
sea de 40 segundos.

b) Tiempo maximo de salida: Al menos el 90% de plazas de estacionamiento tendran un tiempo maximo de salida
inferior a 3,00 minutos.

Articulo 6. Condiciones de ventilacién.

1. Cada sector de incendio contara con un sistema mecanico de extraccion de humos conforme al Documento Basico
Sl, Seguridad en caso de Incendios, Seccién S| 5, apartado 2.2, no como medio de seguridad de los ocupantes,
ya que en su interior esta prohibida la presencia de usuarios, sino como medio de apoyo a la intervencion de los
bomberos. Para este sistema se observardn, como minimo, las condiciones especificadas en el articulo 18.

2. Con el fin de evitar que las emanaciones de los gases de hidrocarburos provenientes de los depdsitos de
combustibles formen atmdsferas toxicas (para el personal de mantenimiento) o explosivas, los aparcamientos
robotizados deberan contar con ventilacion permanente.

3. El sistema de ventilacion se disefiara de forma que permita una renovacion homogénea del aire, evitando que se
produzcan bolsas de gas estancado e impida concentraciones por encima de los umbrales admisibles de toxicidad o
explosividad. A tal efecto, el caudal de ventilacién permanente no sera inferior a una (1) renovacién por hora. Como
maximo deben emplazarse una tercera parte de las aberturas de extraccion a una distancia del techo menor o igual
a 0,5 metros.

4. Se admiten otras condiciones de disefio siempre que se justifique el cumplimiento del objetivo del parrafo anterior.

5. Los conductos podran ser compartidos con los de la instalacion de ventilacion en caso de incendio, en cuyo caso
deberan cumplir las condiciones especificadas en el articulo 18 o, podran ser independientes; debiendo mantener,
en su caso, la resistencia al fuego de todo elemento de compartimentacién de incendios que atraviesen.

6. La evacuacion de gases al exterior se efectuard mediante chimenea exclusiva para este uso que cumpla las
condiciones que determine la Ordenanza General de Proteccion del Medio Ambiente Urbano, (OGPMAU). Si la
chimenea desemboca en zona pisable accesible al publico cumplira, teniendo en cuenta el radio de proteccion de
15 metros fijados en la OGPMAU, las condiciones siguientes:
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a) El punto de emisién de gases al exterior estara situado a una altura minima de 2,50 metros sobre la cota de la
zona pisable.

b) La chimenea se protegera en un radio de 2,50 metros para evitar el paso de personas.
Articulo 7. Condiciones de implantacion de los aparcamientos robotizados en edificios protegidos.

La Comisién para la Proteccién del Patrimonio Histérico Artistico y Natural (CPPHAN), podré aprobar, en edificios
catalogados, soluciones para la localizacién de la zona de espera y/o la cabina de transferencia sobre la rasante de
los espacios libres de edificacién, o en otros espacios susceptibles de ocupacion para este uso, como pueden ser
los antiguos zaguanes de paso de carruajes y caballerias, a cuyo efecto los promotores deberan aportar estudio de
su incidencia en los aparcamientos robotizados, y en su caso medidas correctoras.

TiTuLo
Condiciones de seguridad y proteccion contraincendios

CAPITULO |
Condiciones generales
Articulo 8. Condiciones generales de proteccion contra incendios.
Las exigencias basicas particulares de los aparcamientos robotizados son las que, junto con las genéricas que se

establecen en el Documento Bésico Sl, Seguridad en caso de Incendios, determinan las condiciones de seguridad
en caso de incendios a que deben sujetarse este tipo de aparcamientos.

a) Uso especifico: el uso de los aparcamientos mecanicos de CLASE | a los que se aplique lo dispuesto en esta
Ordenanza, se considerard como Aparcamiento, en su categoria de Robotizado, de acuerdo con lo previsto en el
Anejo Sl A del CTE.

b) Sectores de incendio: los aparcamientos robotizados, tanto si se construyen en edificios de uso exclusivo, como
si se encuentran integrados en edificios con otros usos, estaran compartimentados en sectores de incendio que no
excedan un volumen de 10.000 metros cubicos.

¢) Instalaciones de proteccion contra incendios:

1.° En los aparcamientos robotizados, no sera necesario contar con salidas de emergencia al no existir circulacion de
personas. No obstante lo anterior, sera preceptivo prever un acceso transitable para el personal de mantenimiento
y bomberos.

Cada sector de incendios, dispondra de una via compartimentada, facilmente accesible, que permita el acceso de
los bomberos hasta cada nivel existente.

Las zonas de recepcion y entrega de vehiculos de los aparcamientos robotizados, contaran con las instalaciones
sefialadas en el CTE para cualquier tipo de aparcamiento.

2.° Los aparcamientos robotizados dispondran de un adecuado sistema de extincion y deteccidon automatico de
proteccidn contra incendios.

CAPITULO I
Condiciones particulares

Articulo 9. Condiciones relativas a los accesos.
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1. Las zonas de espera de vehiculos de los aparcamientos robotizados, dispondran de las medidas de seguridad
recogidas en el DB Sl para los aparcamientos convencionales.

2. Los aparcamientos robotizados, incluyendo la cabina de transferencia, constituiran sector de incendio respecto a
los demas usos del edificio y, en su caso, respecto al uso de aparcamiento en otras variantes no robotizadas.

Articulo 10. Escaleras de acceso.

1. Estas instalaciones dispondran, para utilizacién en caso de emergencia, de escalera situada en recintos EI 120,
con accesos en todos los niveles mediante vestibulos de independencia dotados de puertas EI2 45-C5.

2. Los niveles de acceso del aparcamiento robotizado estaran disefiados y ubicados de tal forma, que faciliten
cualquier labor relacionada con el mantenimiento del sistema, y en particular al lugar concreto donde estén
depositados los vehiculos, permitiendo que desde cada nivel se puede acceder con las adecuadas medidas de
seguridad a una o mas bandejas.

Articulo 11. Instalaciones de deteccidn y alarma en caso de incendio.

Se incorporaran a los Proyectos Técnicos las prescripciones necesarias para asegurar el cumplimiento de las
siguientes condiciones:

a) Los aparcamientos robotizados dispondran siempre de una instalacion de deteccién automatica de incendios que,
cubra todas sus dependencias y que, sea capaz de determinar en qué lugar se esta produciendo el incendio.

b) La central de deteccion (equipo de sefalizacion y control) de los aparcamientos robotizados debera estar
permanentemente supervisada, directamente 0 en comunicacion con una central receptora de alarmas, garantizando
gue la supervision tiene caracter bidireccional.

¢) En caso de activacion del sistema de deteccién, debera ponerse en marcha automaticamente un procedimiento
de verificacion de alarma (visual o automatico) que no debera superar los dos minutos.

d) El sistema de deteccién de incendios estara conectado a la central de emergencias municipal, y si no fuera posible,
la central receptora de la llamada deberd comunicar el incidente a la central de emergencias municipal transcurridos

esos dos minutos de plazo de verificacion.

e) Cuando se constate una emergencia con la puesta en marcha del sistema de deteccidn, se detendran de forma
automatica los sistemas de trasvase de vehiculos y el sistema de ventilacion permanente.

Articulo 12. Instalacién de alarma.

En todos los aparcamientos robotizados cuando se active el sistema de extincién de incendios (fuego confirmado),
se emitirq automaticamente una sefial de alarma en el interior del aparcamiento robotizado y simultdneamente en
las zonas ocupadas del edificio en el que se integre.

Articulo 13. Pulsadores de alarma.

Las zonas de espera dispondran de pulsadores de alarma ligados al sistema de deteccion.

Articulo 14. Extincion automatica.

Los aparcamientos robotizados contaran como minimo con un sistema de extincion automatico de incendios,

preferentemente hidrico, que abarcara la zona de almacenamiento y la cabina de transferencia (zonas donde existan
vehiculos sin ocupantes).
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Articulo 15. Alumbrado.

Los aparcamientos robotizados deberdn contar con alumbrado ordinario en todos sus niveles y alumbrado de
emergencia en las escaleras y zonas de paso de personas.

Articulo 16. Zona de Cuadros de Emergencia.

En el exterior del aparcamiento robotizado o en el acceso a la escalera compartimentada se situaran:

a) El cuadro de mandos de la ventilacién.

b) El cuadro de indicacién de la situacién de emergencia.

¢) Un cuadro donde se sitte un ejemplar del Plan de Autoproteccién para Estacionamientos Robotizados.
Articulo 17. Columna Seca.

1. Los aparcamientos robotizados dispondran de columna seca en cada escalera y en todos los niveles.
2. La toma exterior cumplira el articulo 1.2.4 de las condiciones de entorno del DB SI.5.

3. Las hornacinas de conexion interiores se situaran preferentemente en el interior de los vestibulos de
independencia, para no inundar la escalera de humo mientras se realizan las tareas de extincion.

Articulo 18. Ventilaciéon en caso de incendio.

1. El sistema de ventilacion se disefiara de forma que la inmision se realice por la parte inferior y la extraccion forzada
por la parte superior. Los conductos que transcurran por un Unico sector de incendio, tendran una clasificacion E300
60 y los que atraviesen elementos separadores de sectores de incendio una clasificacion EIl 60.

2. Se prevera un cuadro de mandos ubicado en el exterior del aparcamiento robotizado o en el acceso a la
escalera compartimentada, para que los servicios de emergencia puedan controlar o regular la ventilacion y actuar
directamente sobre el sistema de evacuacién de humos, de conformidad con lo especificado en el articulo 16.

3. El flujo de evacuacion de humos no interferira con los espacios de circulacion de los servicios de emergencias,
y no habré espacios en la parte superior de los recintos que permitan la acumulacién y embolsamiento de humos.
Se prevera un dispositivo para que los servicios de emergencias puedan controlar o regular la ventilacién y actuar
directamente sobre el sistema de evacuacion de humos.

4. Los ventiladores del sistema de proteccion frente al humo deberan tener, al menos, una clasificacion F300 60.
Tanto los ventiladores como el resto de componentes del sistema, deberan satisfacer las condiciones especificadas
en las distintas normas de la familia UNE EN 12101 y resto de normas UNE o EN de aplicacion.

Articulo 19. Plan de Autoproteccion.

1. Si los aparcamientos robotizados estan integrados en edificios con otro uso, los citados edificios deberan
contar con un Plan de Autoproteccion conforme a lo establecido en la Disposicién Final Segunda, Atribuciones
de las entidades locales, del Real Decreto 393/2007, de 23 de marzo, por el que se aprueba la norma basica de
autoproteccion de los centros, establecimientos y dependencias dedicados a actividades que puedan dar origen a
situaciones de emergencia.

2. Una copia del Plan de Autoproteccion se guardara en la zona de cuadros de emergencia, para la utilizacion de
los servicios de emergencias.
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TITULO IV
Condiciones administrativas de implantacion

Articulo 20. Condiciones para la autorizacion: Documentacion complementaria.

1. Para autorizar la construccion de un aparcamiento robotizado, situado total o parcialmente en el subsuelo, cuya
profundidad no exceda los 12 metros, se exigira, sin perjuicio de lo establecido en las Ordenanzas Municipales
de tramitacion de licencias urbanisticas, la misma documentacion complementaria que la requerida para un
aparcamiento convencional prevista en el Capitulo 7.5 Normas Urbanisticas.

2. En los aparcamientos robotizados es posible superar la profundidad de los 12 metros medidos desde la cota de
nivelacion de la planta baja, al ser asimilables a un depdsito de vehiculos al que no pueden acceder los usuarios. En
este caso, el Proyecto Técnico justificara la razon por la que se considera procedente superar dicha profundidad, y
debera incorporar los siguientes documentos y garantias adicionales:

a) Estudio de la incidencia del aparcamiento proyectado en la circulacién del viario circundante y en el entorno urbano
préximo, realizado, al menos, bajo los requerimientos técnicos establecidos en la Instruccion para el disefio de la
Via Publica en el Municipio de Madrid vigente en el momento de su solicitud. En él se definira y justificara el ambito
del entorno urbano objeto de estudio y se evaluara la incidencia en el viario del uso del aparcamiento proyectado.

b) Estudio sobre repercusiones ambientales donde, al menos, se analizaran los efectos del aparcamiento mecanico
sobre el ruido, vibraciones, luminosidad y emisiones a la atmosfera, asi como la limitacion de compartimentacion en
sectores de incendio que no excedan de 10.000 metros cubicos.

c) Estudio geotécnico y estructural especifico de las condiciones de ejecucién de la excavacion y cimentacion, en
relacion a la posible afeccion a los edificios y/o instalaciones colindantes, y en su caso, potencialmente afectadas.

d) Acreditacion de haber constituido una pdliza de seguros cuyo importe sea suficiente para garantizar el
resarcimiento de los dafios que pudieran causarse por vicios 0 defectos que tengan su origen en la ejecucion de
dichas obras, conforme a lo previsto en la Ley de Ordenacion de la Edificacion (LOE).

e) En cualquier caso, con anterioridad al inicio de las obras, se habran de adjuntar a la natificacion fehaciente relativa
al estado de replanteo, los datos de la empresa contratista responsable de la ejecucién material de las obras.

Articulo 21. Disposiciones particulares para la implantacion y funcionamiento de los aparcamientos robotizados.

1. Los Planes Especiales de Control Urbanistico Ambiental de Usos que pudieran redactarse para viabilizar la
implantacion de aparcamientos robotizados de uso publico rotacional, solo podran redactarse con la finalidad de
mejorar la dotacién al servicio de los entornos urbanos donde se prevea su implantacion, debiendo justificarse
especificamente las soluciones de funcionamiento previstas en aquellos supuestos en que se preste servicio a usos
terciarios en los que prevea un alto coeficiente de simultaneidad de entrega o recepcion de vehiculos.

2. Si el aparcamiento se implanta para cubrir la dotacidn obligatoria del uso al que se destina el edificio al que sirve,
esta circunstancia habra de hacerse constar en la correspondiente licencia, a fin de que el futuro adquirente y usuario
conozcan el tiempo de llenado y vaciado del sistema.

3. El Ayuntamiento a la vista del informe emitido por los Servicios de movilidad competente, a tenor de lo dispuesto
en el articulo 3 de esta Ordenanza, podra denegar la licencia municipal cuando concurra alguna de las circunstancias
previstas en el articulo. 7.5.11.3 de las Normas Urbanisticas.

4. Teniendo en cuenta las especiales caracteristicas de la implantacion de esta tipologia de aparcamiento, en su
tramitacion y por razones de interés publico se ordenara por Decreto un periodo de informacion publica, en aplicacion
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de lo previsto en el articulo 86 de la Ley 30/1992, de 26 de noviembre, de Régimen Juridico de las Administraciones
Publicas y del Procedimiento Administrativo Comun, en aquellos casos en los que la profundidad del aparcamiento
robotizado exceda de los 12 metros.

5. Con caracter previo a la concesion de la licencia de funcionamiento, la empresa responsable del disefio, fabricacion
e instalacion del sistema robotizado de aparcamiento, realizara un simulacro de evacuacion para comprobar que los
tiempos de operacién se corresponden con los de la licencia concedida, que en el caso de aparcamientos privados
habra de justificar que el 33% de vehiculos de la capacidad total del aparcamiento robotizado se evacua en un tiempo
no superior a una hora, y en el caso de aparcamientos publicos o mixtos que hayan precisado de la tramitacion
previa de un Plan Especial, que se respetan los tiempos regulados en dicho Plan Especial, a cuyo efecto se habra
de aportar el correspondiente certificado acreditativo emitido por la empresa responsable de su instalacion o, en su
caso, empresa homologada y acreditada al efecto.

Disposicidn adicional primera. Régimen disciplinario.

En materia de disciplina urbanistica se aplicaran integramente las disposiciones de la Ley 9/2001, de 17 de julio, del
Suelo de la Comunidad de Madrid sobre inspeccion urbanistica, proteccion de la legalidad urbanistica e infracciones
urbanisticas y su sancién, asi como las demas normas estatales y autonémicas que le sean de aplicacién.

Las actuaciones que estén sometidas a algin procedimiento de control ambiental también quedaran sujetas al
régimen disciplinario que establece la Ley 2/2002, de 19 de junio, de Evaluacion Ambiental de la Comunidad de
Madrid, modificada parcialmente por la Ley 2/2004, de 31 de mayo, de Medidas Fiscales y Administrativas de la
Comunidad de Madrid.

Disposicidén adicional segunda. Tramitacién de Licencias.

Las licencias urbanisticas para la implantacion, modificacion o cambio de aparcamientos robotizados se tramitaran
mediante los procedimientos previstos en la Ordenanza Municipal de Tramitacion de Licencias Urbanisticas de 23 de
diciembre de 2004, o mediante los procedimientos previstos en la Ordenanza por la que se establece el Régimen de
Gestion y Control de las Licencias Urbanisticas de Actividades, de 29 de junio de 2009, en funcion de sus respectivos
ambitos de aplicacion.

Disposicién adicional tercera. Condiciones de seguridad.

Las condiciones de seguridad para la extincion del fuego de vehiculos en caso de incendio podran ser fijadas por el
SEI (Servicio de Extincion de Incendios) en el momento de revision del proyecto, particularizadas para cada caso,
de acuerdo con lo que regule la Ordenanza de Prevencion de Incendios (OPI) en cada momento para el supuesto
de implantacién de aparcamientos robotizados.

Disposicion adicional cuarta. Documentacioén exigible.

Para la implantacién de los aparcamientos robotizados sera exigible, ademas de la documentacion prevista como
complementaria en la presente ordenanza, la establecida en normativa municipal de tramitacion de licencias
urbanisticas.

Disposicidn final primera. Interpretacion y desarrollo

Se faculta a la Coordinadora General de Urbanismo para interpretar y resolver cuantas cuestiones surjan de la
aplicacion y cumplimiento de la presente Ordenanza, segun lo establecido por el articulo 6.1.d del Acuerdo de la
Junta de Gobierno de la Ciudad de Madrid de 18 de junio de 2007, modificado el 5 de julio de 2007, por el que se
establece la organizacion y estructura del Area de Gobierno de Urbanismo y Vivienda y se delegan competencias
en su titular y en los titulares de los 6rganos directivos; con la asistencia de la Comision Técnica de Seguimiento
e Interpretacion de la O.M.T.L.U.

12



tkatatal

cibelex MADRID

Normativa Municipal

Disposicidn Final Segunda. Publicacién, entrada en vigor y comunicacion.

De conformidad con lo dispuesto en el articulo 48.3 e) y f), de la Ley 22/2006, de 4 de julio, de Capitalidad y Régimen
Especial de Madrid, la publicacion, entrada en vigor y comunicacién de la presente Ordenanza se producira de la
siguiente forma:

a) El acuerdo de aprobacion y la Ordenanza se publicaran integramente en el "Boletin Oficial de la Comunidad de
Madrid" y en el "Boletin Oficial del Ayuntamiento de Madrid".

b) La Ordenanza entrara en vigor al dia siguiente de su publicacion en el "Boletin Oficial de la Comunidad de Madrid".

¢) Sin perjuicio de lo anterior, el acuerdo de aprobacién se remitira a la Administracién General del Estado y a la
Administracion de la Comunidad de Madrid.

Documento de caréacter informativo. La version oficial puede consultarse en €l Boletin del Ayuntamiento de Madrid o en €l
Boletin de la Comunidad de Madrid.
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